Nr sprawy DSUiZP 252/AD/13/2019
                            Załącznik do zadania nr 1

Parametry techniczne 
	L.p.
	PARAMETRY I WARUNKI GRANICZNE
	Warunki wymagane, konieczne do spełnienia
	Parametry oferowanego urządzenia PODAĆ/OPISAĆ

	1.
	Stół przeznaczony do zabiegów operacyjnych w zakresie chirurgii okulistycznej
	TAK
	

	2.
	Stół z hydraulicznie składanymi czteroma elementami blatu
	TAK
	

	3.
	Możliwość zamontowania dodatkowego podgłówka na już istniejącym
	TAK
	

	4.
	Regulacja wzdłużna,teleskopowa podgłówka z możliwością regulacji jego kąta nachylenia pod kark pacjenta
	TAK
	

	5.
	Długość segmentu nożnego nie mniejsza niż 580mm
	TAK
	

	6.
	Długość segmentu podudzia nie mniejsza niż 470mm 
	TAK
	

	7.
	Długość segmentu tułowia nie mniejsza niż 540mm
	TAK
	

	8.
	Zagłówek z możliwością wzdłużnej regulacji nie mniejszej niż 188mm.
	TAK
	

	9.
	Regulacja hydrauliczna ruchu stołu góra / dół w zakresie od 580 do 870mm ±10mm, prędkość regulacji 9,6-12,1mm/s
	TAK
	

	10.
	Zakres regulacji kąta nachylenia zagłówka od -45º do +25 º, prędkość regulacji 4-6⁰/s
	TAK
	

	11.
	Zakres regulacji kąta nachylenia tułowia od -22 º do +80 º, prędkość regulacji 1,7-7,6⁰/s
	TAK
	

	12.
	Zakres regulacji kąta nachylenia podudzia od -9º do +25 º, prędkość regulacji 2,1-8,4⁰/s
	TAK
	

	13.
	Zakres regulacji kąta nachylenia dolnej części nóg od-74 º do + 28 º, prędkość regulacji 2,7-11,27⁰/s
	TAK
	

	14.
	Maksymalna długość całkowita stołu nie mniej niż 1983mm
	TAK
	

	15.
	Szerokość stołu co najmniej 767mm
	TAK
	

	16.
	Waga stołu nie więcej niż 160kg
	TAK
	

	17.
	Maksymalne obciążenie stołu 250kg (+/- 10kg)
	TAK
	

	18.
	Maksymalne obciążenie zagłówka  nie mniej niż 30kg
	TAK
	

	19.
	Maksymalne obciążenie dolnej części nóg nie mniej niż  60kg
	TAK
	

	20.
	Zakres poprawnej pracy urządzenia w temperaturach  +10 ºC - +40 ºC
	TAK
	

	21.
	Możliwość regulacji pilotem ustawień stołu z możliwością zapamiętania 8 pozycji stołu 
	TAK
	

	22.
	Możliwość wyposażenia w opcjonalny sterownik nożny umożliwiający  sterowanie poszczególnymi segmentami, lub sterownik umożliwiający  sterowanie segmentami z możliwością przywołania 1 z 8 zapisanych pozycji stołu.
	TAK
	

	23.
	Możliwość szybkiego montażu wielu elementów dodatkowych do części ruchomych stołu
	TAK
	

	24.
	Główny wyłącznik prądu
	TAK
	

	25.
	Pokrycie stołu umożliwiające szybką dezynfekcje– możliwość zdjęcia każdego materaca na czas dezynfekcji 
	TAK
	

	26.
	Możliwość jednoczesnegozainstalowania przewodowego sterownika nożnego i ręcznego
	TAK
	

	27.
	Konstrukcja stołu wykonana ze stali nierdzewnej bez pokryw lakierniczych
	TAK
	

	28.
	Konstrukcja blatu stołu wykonana z płyty klejonej
	TAK
	

	29.
	Stół na podstawie jezdnej z manualną/nożną blokadą kół
	TAK
	

	30.
	Stół  wyposażony w podstawę jezdną  z 4 skrętnymi , antystatycznymi kołami o średnicy 120mm wyposażonymi w 4 dźwignie blokujące.
	TAK
	

	31.
	Stół  wyposażony w metolowe  rączki rozmieszczone symetrycznie względem osi stołu, na segmencie nożnym, oraz dodatkowe, chowane rączki umieszczone symetrycznie względem osi stołu pod segmentem tułowia
	TAK
	

	32.
	Bezszwowe obicie stołu operacyjnego wykonane z czarnego materiału antystatycznego. Wszystkie elementy obicia indywidualnie demontowane. Materac części tułowia wypełniony tworzywem wisko-elastycznym.
	TAK
	

	33.
	Stół wyposażony w elastyczny wysięgnik umożliwiający zamocowanie rur układu anestetycznego. 1szt
	TAK
	

	34.
	W segmencie tułowia stół wyposażony w zintegrowane symetryczne podłokietniki
	TAK
	

	35.
	Stół  wyposażony w raczki ułatwiające prowadzenie stołu 2kpl.
	TAK
	

	36.
	Stół wyposażony w magnetyczny uchwyt na sterownik ręczny 1szt.
	TAK
	

	37.
	Diody informujące o stanie baterii, konieczności ładowania oraz procesie ładowania.
	TAK
	

	38.
	Bateria zamontowana na stałe
	TAK
	

	39.
	Czas pracy przy pełni naładowanej baterii co najmniej1 tydzień
	TAK
	

	40.
	Stół wyposażony w przewodowy sterownik ręczny 1szt.
	TAK
	


                                                                               Podpis wykonawcy…………………………
